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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
<§) Verfahren und Vorrichtung zur automatfechen Bildaufnahme von Gesichtern 

@ Die Erfindung betrifft ein Verfahren bzw. elne Vorrichtung 
zur Ausrichtung und Elnatellung einer (Camera fOr die 
automatische Bildaufnahme von nrtenschlichen Gesichtern, 
inabasondere In Zusammenhang mrt einer elektronischen 
Weiterverarbeitung (Speicherung, Obertragung, Identlfizie- 
rung etc) von Geaichtabildem. 

ErfindungsgamaB wird das Geaicht einer Person mit Hilfe 
ainer optoeiektroniachen Bildverarbaitungseinrichtung zur 
RichtungslokalisJerung der Parson und ihrea Geaichta detek- 
tiert wodurch in Abhingigkeit mindeatens eines Posltionier- 
signals (P) der Bildverarbeitungseinrichtung (1) eine Sensor- 
Au8richtungsvorr)chtung (2) dia Blickrtchtung der Aufnah- 
mekamara (8) steuert. 
m Durch die Erfindung warden detailreiche und voiiatandige 
Bildaufnahmen von Gesichtern (Portrdtbilder) durch eine 
| ortsfest montierte Kamera aus m eh reran Metarn Entfemung 
ohne manuelie Eingriffe moglich. 
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Die Erfindung betrifft ein Verfahren bzw. eine Vor- 
richtung zur Ausrichtung und Einstellung einer Kamera 
fur die automatische Bildaufnahme von menschlichen 
Gesichtern, insbesondere in Zusammenhang mit einer 
elektronischen Weiterverarbeitung (Speicherung, 
Obertragung, Identifizierung etc.) von Gesichtsbildern. 

Kameras zur elektronischen Aufnahme der Gesichter 
von Personen zum Zwecke der Obertragung, Speiche- 
rung und/oder Weiterverarbeitung sind in unterschied- 
lichsten Anwendungen, vornehmlich in der Sicherheits- 
technik und im Telekommunikationsbereich, im Einsatz. 
Bei alien Anwendungen, die eine detailreiche und voll- 
standige Erfassung des Gesichtsbildes erfordem und bei 
denen die Kamera ortsfest raontiert und nicht manuell 
bedient wird, besteht das Problem, daB sich die aufzu- 
nehmende Person bzw. ihr Kopf in einer eng begrenzten 
Position relativ zur aufnehmenden Kamera befmden 
muB. Bei elektronischen Turspionen oder Bildtelefonen, 
zum Beispiel, ist es deshalb notwendig sehr nahe an die 
Gerate heranzutreten und auf die eigene Position im 
Bildfeld der Aufnahmekamera zu achten. Zutrittskon- 
trollsysteme mit der Moglichkeit zum Portratvergleich 
verlangen von dem EinlaBbegehrenden ebenfalls das 
Einnehmen einer bestimmten Position was in der Regei 
der Situation bei der Aufnahme von PaBbildern ahnelt 
Die Bildaufnahme wir dadurch zeitraubend und fur die 
betreffende Person umstandlich und lastig. Dies fOhrt 
bei automatischen Systemen zu untiberwindbaren Ak- 
zeptanzproblemen. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, ein Verfah- 
ren bzw. eine Vorrichtung zur automatischen Ausrich- 
tung und Einstellung einer Kamera (Portratkamera) auf 
ein im Blickbereich dieser Aufnahmevorrichtung be- 
findliches Gesicht zu schaffen. Das Verfahren bzw. die 
Vorrichtung ermoglicht auf der Basis einer Bildverar- 
beitungseinrichtung die selbsttatige Ausrichtung und 
Einstellung einer Kamera auf ein Gesicht, wobei diese 
Kamera entweder motorisch gesteuert werden kann, 
oder auf eine andere Art und Weise mit angepaBtem 
Bildwinkel zielsteuerbar ist Die Bildverarbeitungsein- 
heit beinhaltet erfindungsgemaB mindestens einen op- 
toelektronischen Flachensensor mit zugehdriger Abbil- 
dungsoptik (Suchkamera) zur Aufnahme des gesamteh 
Blickfeldes, das die Portratkamera durch Anderung ih- 
rer Blickrichtung mit Hilfe einer Ausrichtungsvorrich- 
tung uberstreichen kann. 

Die Aufgabe wird bei einem Verfahren bzw. einer 
Vorrichtung nach dem Oberbegriff des Patentanspruchs 
durch die kennzeichnenden Merkmale geldst Vorteil- 
hafte Weiterbildungen und Ausgestaltungen sind in den 
UnteransprUchen dargestellt 

ErfindungsgemaB wird in Abhangigkeit eines Aus- 
gangssignals der Bildverarbeitungseinheit eine Vorrich- 
tung zum Ausrichten der Portratkamera gesteuert In 
einer vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung ist zur 
Ermittlung der Portratkamerablickrichtung mindestens 
ein Merkmal im Blickbereich der Suchkamera zu ent- 
decken, das mit einem fur menschliche Gesichter typi- 
schen, in der Bildverarbeitungseinheit gespeicherten 
Merkmal iibereinstimmt. 

Die Entdeckung eines far menschliche Gesichter typi- 
schen Merkmals wird nach einer Weiterbildung der Er- 
findung dadurch vereinfacht, daB die Suchkamera, selbst 
unbeweglich montiert und in Ruhe befindlich, jedes be- 
wegte Objekt im Sensorbild entdeckt Dadurch besteht 
die Mdglichkeit, nur diese Bereiche des Sensorbildes 



nach Merkmalen eines Gesichtes abzusuchen. 

Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines Aus- 
fQhrungsbeispiels naher beschrieben. Die zugehorige 
Zeichnung (Fig. 1) zeigt ein Blockschaltbild der erfin- 
5 dungsgemaBen Vorrichtung. 

Die in der Figur gezeigte Bildverarbeitungseinrich- 
tung 1 weist eine Suchkamera 4 zur Aufnahme speziel- 
ler Merkmale 9 eines Gesichts beziehungsweise einer 
Person auf. Die Suchkamera 4 weist mindestens einen 
10 opto-elektronischen Flachensensor mit zugehdriger 
Abbildungsoptik auf. In einem konkreten Ausftthrungs- 
beispiel handelt es sich bei der Suchkamera 4 urn eine 
CCD-Kamera mit einem Objektiv kleiner Brennweite 
(groBer Bildwinkel). Nach einer vorteilhaften Ausgestal- 
15 tung umfaBt der Blickbereich der Suchkamera 4 minde- 
stens den gesamten Blickbereich, den die Portratkamera 
8 durch Anderung ihrer Ausrichtung flberstreichen 
kann. 

Wahrend die Portratkamera 8 typischerweise einen 
20 kleinen Bildwinkel (teleoptische Abbildung) aufweist 
und durch die Ausrichtungsvorrichtung 2 in ihrer Blick- 
richtung einstellbar ist, weist die Suchkamera 4 einen 
dazu relativ groBen Bildwinkel (weitwinklige Abbil- 
dung) auf, wobei die Blickrichtung fix ist oder nur durch 
25 ein Schwenken der gesaraten Anordnung (2, 4, 8) veran- 
derbar ist 

Die Datenverarbeitungs- und Vergleichseinrichtung 6 
vergleicht die aufgenommen Merkmale 9 mit in der 
Speichereinheit hinterlegten Referenzmerkmalen, bei- 
30 spielsweise in Form der Farbgebung bestimmter Fla- 
chenelemente oder in Form von statistischen Beziehun- 
gen zwischen den gemessenen Intensitaten von Bild- 
punkten auf der Sensorflache. In Abhangigkeit der X-Y- 
Position der gefundenen Merkmale auf der Sensorfla- 
35 che der Suchkamera 4 wird eine Sensor-Ausrichtungs- 
vorrichtung 2 gesteuert, die mit der Portratkamera 8 
verbunden ist In einem konkreten Ausfuhrungsbeispiel 
ist die Sensor- Ausrichtungsvorrichtung 2 ein motorisch 
in zwei Freiheitsgraden bewegbarer Kamera-Schwenk/ 
40 Neigekopf, auf dem die Portratkamera montiert ist Eine 
Integration von Portratkamera 8 und Ausrichtungsvor- 
richtung 2 in eine einzelne Vorrichtung zur steuerbaren 
Bildaufnahme ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel 
In einem weiteren Ausfuhrungsbeispiel kann die 
45 Suchkamera 4 aus einer Anordnung von zwei oder rneh- 
ren CCD-Kameras bestehen, die den gesamten Blickbe- 
reich abdecken, den die Portratkamera 8 durch Ande- 
rung ihrer Blickrichtung mit Hilfe der Ausrichtungsvor- 
richtung 2 Qberstreichen kann. Die Art der Anordnung 
so kann beispielweise facherformig und blickbereichsuber- 
lappend sein. Die Bilddatenerfassungseinheit 5 ist ent- 
sprechend mehrkanalig auszulegen. 

In Abhangigkeit des Positioniersignals P stellt die 
Sensor- Ausrichtungsvorrichtung 2 die Blickrichtung der 
55 Portratkamera 8 so ein, daB diejenigen Merkmale 9, die 
auf das Gesicht einer Person hinweisen, moglichst zen- 
tral im Bildfeld der Portratkamera 8 abgebildet werden. 
Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung wird 
in Abhangigkeit der X-Y-Position der relevanten Merk- 
60 male 9 auf der Sensorflache bzw. den Sensorflachen der 
Suchkamera 4 und zusatzlich in Abhangigkeit der Inten- 
sity der zugehorigen Bildpunkte von der Datenverar- 
beitungs- und Vergleichseinrichtung 6 ein Einstellsignal 
E fur die Portratkamera 8 erzeugt, derart daB die Fokus- 
65 ierung, die Belichtungssteuerung oder der Abbildungs- 
maBstab (Brennweite) der Portratkamera 8 bezuglich 
eines fixierten Gesichts vorteilhaft ein bzw. nachgestellt 
werden kann. Insbesondere ist nach einer Weiterbil- 
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dung der Erfindung vorgesehen, die Suchkamera 4 als 
Stereo-Kamera, beispielsweise durch zwei nebeneinan- 
der angebrachte CCD-Kameras, auszufiihren. In diesem 
Falle kann durch eine Stereovergleichsmessung aus der 
X-Y-Position der Merkrnale 9 auf mindestens zwei Sen- 
sorflachen der Suchkamera 4 der Abstand zu der be- 
trachteten Person bestimmt werden. Dadurch wird eine 
Verbesserung der Genauigkeit der Ausrichtung der 
Portratkamera 8 durch die Ausrichtungsvorrichtung 2 
mdglich. Die Einstellung der Fokusierung und des Ab- 
bildungsmaBstabes (Brennweite) der Portratkamera 8 
fiber das Einstellsignal E kann damit ebenfalls verbes- 
sert werden. 

Wenn die Portratkamera 8 ein elektronisches Bildsi- 
gnal A liefert, besteht bei einer Ausgestaltung der Erfin- 
dung die Mdglichkeit, das elektronische Bildsignal A der 
Portratkamera 8 zusatzlich der Bilddatenerfassungsein- 
heit 5 zuzufilhren. In diesem Falle kann in Abhangigkeit 
von Detailmerkmalen des Gesichts, wie zum Beispiel 
Augen, Nase oder Mund, eine Feinausrichttmg der Por- 
tratkamera 8 durch die Datenverarbeitungs- und Ver- 
gleichseinrichtung 6 erfolgen. Die Erkennung solcher 
Detailmerkmale erfolgt durch Vergleich mit Referenz- 
merkmalen, die in der Speichereinheit 7 hinteriegt sind 

In einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel kann die Por- 25 
tratkamera 8 aus einer Anordnung von zwei oder meh- 
ren CCD-Kameras, beziehungsweise zwei oder mehren 
andersartigen opto-elektronischen Fiachensensoren mit 
zugehdriger Abbildungsoptik, aufgebaut sein. In diesem 
Falle besteht grundsatzlich die Mdglichkeit, die Blick- 30 
richtung der Portratkamera durch elektronische Urn- 
schaitung zwischen den einzelnen Bildsensoren in dis- 
kreter Form zu veranderrt Die Ausrichtungseinrichtung 
2 kann diese Mdglichkeit zur AusfQhrung einer be- 
stimmten Blickrichtungsvorgabe einsetzen, indem Qber 35 
das Umschaltesignal S ein Teilschritt der gesamten, 
durch das Positioniersignal P vorgegebenen Blickrich- 
tungsanderung ausgefilhrt wird 

Wenn das erfindungsgemaBe Verfahren bzw. die er- 
findungsgemaBe Vorrichtung zur Steuerung der Bild- 40 
aufnahme einer Einrichtung zur Gesichtsbildverarbei- 
tung 3 eingesetzt werden soli, besteht ein vorteilhafte 
Weiterbildung der Erfindung darin, f Or die Gesichtsbild- 
verarbeitungseinheit 3 ein Ausldsesignal T zu erzeugen, 
das in Abhangigkeit des Ahnlichkeitsgrades (Ver- 45 
gleichsgtite) der detektierten Gesichtsmerkmale 9 mit 
den in der Speichereinheit 7 hinterlegten Referenz- 
merkmalen die Zeitpunkte fur eine Bildaufnahme an- 
zeigt und mit einem GOtemaB bewertet Das Ausldsesi- 
gnal T kann von der Datenverarbeitungs- und Ver- 50 
gleichseinrichtung 6 aufgrund der Gesichtsmerkmale 9 
von der Suchkamera 4 und/oder der Portratkamera 8 
erzeugt werden. 

Mit Hilfe des erfindungsgemaBen Verfahrens bzw. 
der erfindungsgemaBen Vorrichtung kdnnen detailrei- 55 
che bzw. formatf iillende Bilder des Gesichtes einer Per- 
son mit einer Kamera aus einem Abstand von mehreren 
Metern automatisch aufgenommen werden. Damit wer- 
den zum Beispiel qualitativ hochwertige Gesichtbildauf- 
nahmen durch Oberwachungskameras von typischen 60 
Anbringungsorten aus, an Eingangen oder in Schalter- 
raumen, ermdglicht Gegenwartig sind solche automati- 
schen Gesichtsbildaufnahmen nur bei sehr nahem Her- 
antreten der Person an eine weitwinkiige Kamera, oder 
bei einer genauen Positions- und Haltungsanweisung an 65 
die betreffende Person mdglich. 

Es ist vorgesehen, das erfindungsgemaBe Verfahren 
bzw. die erfindungsgemaBe Vorrichtung zur Steuerung 
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der Bildaufnahme einer Einrichtung zur Gesichtsbild- 
verarbeitung 3 einzusetzen. Eine konkretes Anwen- 
dungsbeispiel ist die klinische Langzeitbeobachtung von 
Epilepsie-Patienten. In diesem Falle ist die Ausftihrung 
5 der Gesichtsbildverarbeitungseinrichtung 3 beispiels- 
weise ein Aufzeichnungsgerat, das automatisch eine 
synchrone Speicherung von Gesichtsbildern und gleich- 
zeitig gemessenen neurologischen Signalen des unter 
Beobachtung stehenden Patienten vornimmt 
10 Ein weiteres konkretes Ausfuhrungsbeispiel der Ge- 
sichtsbildverarbeitungseinrichtung 3 ist ein System zur 
automatischen Gesichtserkennung und Personenidenti- 
fizierung aus einem Videobild Mit Hilfe des erfindungs- 
gemaBen Verfahrens bzw. der erfindungsgemaBen Vor- 
15 richtung kann mit der Einrichtung zur Gesichtserken- 
nung und Personenidentifizierunig beispielsweise ein 
Zutritts- bzw. Zugangskontrollsystem realisiert werden, 
das die Identitat von Personen praktisch beim Vorbei- 
gehen an der Kontrollstelle prQft 
20 Ein weiteres konkretes Ausfiihrungsbeispiel der Ge- 
sichtsbildverarbeitungseinrichtung 3 ist eine Einrich- 
tung zur Erkennung einer Benutzungsberechtigung fur 
ein Fahrzeug, wie sie in der deutschen Patentanmeldung 
P 44 1 6 507.2 beschrieben ist 

Bezugszeichenliste 

1 Bildverarbeitungseinrichtung 

2 Sensor- Ausrichtungsvorrichtung 

3 Gesichtsbildverarbeitungseinrichtung 

4 Suchkamera 

5 Bilddatenerfassungseinheit 

6 Datenverarbeitungs- und Vergleichseinrichtung 

7 Speichereinheit 

8 Portratkamera 

9 Merkmal 

A Elektronisches Bildsignal 
E Einstellsignal 
P Positioniersignal 
s Umschaltsignal 
T Ausldsesignal 

Patentansprflche 

1. Verfahren zur automatischen Bildaufnahme des 
Gesichts einer Person mit Hilfe einer optoelektro- 
nischen Bildverarbeitungseinrichtung zur Rich- 
tungslokalisierung der Person und ihres Gesichts, 
dadurch gekennzeiciuiet, daB in Abhangigkeit 
mindestens eines Positioniersignals (P) der Bildver- 
arbeitungseinrichtung (1) eine Sensor- Ausrich- 
tungsvorrichtung (2) die Blickrichtung der Aufnah- 
mekamera (8) steuert 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zur Erzeugung des Positioniersignals 
(P) Mittel (5, 6, 7) vorgesehen sind, die mindestens 
ein Merkmal (9) einer aufzunehmenden Person mit 
mindestens einem abgespeicherten Referenzmerk- 
mal vergleichen. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Detektion der Person uber 
ihre Bewegung relativ zur Umgebung oder zur 
Suchkamera (4) und zusatzlich flber mindestens ein 
Merkmal (9) des Kopfes erfolgt 

4. Verfahren nach einem der Ansprtiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Bildverarbei- 
tungseinrichtung (1) mindestens einen opto-elek- 
tronischen Fiachensensor (4), z. B. eine CCD-Ka- 
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mera, aufweist 

5. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet daB die Sensor-Ausrich- 
tungsvorrichtung (2) in Abhangigkeit des Positio- 
niersignals (P) den Blickbereich der Portratkamera 5 
(8) innerhalb des Blickbereichs der Suchkamera (4) 
beliebig verandern kann. 

6. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Portratkamera (8) 
mindestens einen opto-elektronischen Flachensen- 10 
sor aufweist und ein elektronisches Bildsignal (A) 
erzeugt 

7. Verfahren nach Anspruche 5 oder 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Portratkamera (8) mehr als 
einen opto-elektronischen Flachensensor aufweist 15 
und die Sensor- Ausrichtungsvorrichtung (2) in Ab- 
hangigkeit des Positioniersignals (P) den Blickbe- 
reich der Portratkamera (8) zusatzlich iiber ein 
Umschaltsignal (S) durch Auswahl zwischen den 
einzelnen opto-elektronischen Flachensensoren 20 
verandert 

8. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Datenverarbei- 
tungs- und Vergleichseinrichtung (6) aus der Abbil- 
dungsposition und Lichtstarke von mindestens ei- 25 
nem Merkmal (9) des Kopfes auf der Sensorflache 
der Suchkamera (4) mindestens ein Einstellsignal 
(E) erzeugt, aufgrund dessen die Portratkamera (8) 
den Kopf der Person vorteilhaft fokusiert, die opti- 
sche AbbildungsgroBe anpaBt (z. B. Brennweiten- 30 
anpassung) oder bezflglich der Abbildung des Kop- 
fes in einer anderen Weise vorteilhaft eine Einstel- 
lung der Bildaufnahme vornimmt 

9. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Datenverarbei- 35 
tungs- und Vergleichseinrichtung (6) iiber das elek- 
tronische Bildsignal (A) aus der Abbildungsposition 
von mindestens einem Merkmal (9) des Kopfes auf 
der Sensorflache der Portratkamera (8) mindestens 
ein zusatzliches Positioniersignal (P) erzeugt, auf- 40 
grund dessen die Sensor- Ausrichtungsvorrichtung 
(2) den Blickbereich der Portratkamera (8) genau 
auf eine bestimmte Gesichtsregion, z. B. die Augen 
oder der Mund, steuert 

10. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 9, 45 
dadurch gekennzeichnet, daB das Bildsignal (A) der 
Portratkamera fur eine Gesichtsbildverarbeitungs- 
einrichtung (3) zur automatischen Identifizierung 
eines Gesichtes, zur automatischen Speicherung 
von Gesichtsbildern oder zur automatischen Fern- 50 
ubertragung von Gesichtsbildern als Bildquelle 
verwendet wird. 

1 1. Verfahren nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Datenverarbeitungs- und Ver- 
gleichseinrichtung (6) mindestens ein Ausldsesignal 55 
(T) erzeugt, mit dem der Zeitpunkt einer Bildspei- 
cherung, BildUbertragung- oder Bilderkennung 
durch die Gesichtsbildverarbeitungseinrichtung (3) 
gesteuert wird. 

12. Vorrichtung zur automatischen Bildaufnahme 60 
des Gesichts einer Person mit Hilfe einer optoelek- 
tronischen Bildverarbeitungseinrichtung zur Rich- 
tungslokalisierung der Person und ihres Gesichts, 
dadurch gekennzeichnet, daB in Abhangigkeit min- 
destens eines Positioniersignals (P) der Bildverar- 65 
beitungseinrichtung (1) eine Sensor-Ausrichtungs- 
vorrichtung (2) die Blickrichtung der Aufnahmeka- 
mera (8) steuert. 
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13. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zur Erzeugung des Positioniersi- 
gnals (P) Mittei (5, 6, 7) vorgesehen sind, die minde- 
stens ein Merkmal (9) einer aufzunehmenden Per- 
son mit mindestens einem abg;espeicherten Refe- 
renzmerkmal vergleichen. 

14. Vorrichtung nach Anspruch 12 oder 13, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Detektion der Person uber 
ihre Bewegung relativ zur Umgebung oder zur 
Suchkamera (4) und zusatzlich iiber mindestens ein 
Merkmal (9) des Kopfes erfolgt 

15. Vorrichtung nach einem der Anspruche 12 bis 

14, dadurch gekennzeichnet, daB die Bildverarbei- 
tungseinrichtung (1) mindestens einen opto-elek- 
tronischen Flachensensor (4), z. B. eine CCD-Ka- 
mera, aufweist. 

16. Vorrichtung nach einem der Anspruche 12 bis 

15, dadurch gekennzeichnet, daB die Sensor- Aus- 
richtungsvorrichtung (2) in Abhangigkeit des Posi- 
tioniersignals (P) den Blickbereich der Portratka- 
mera (8) innerhalb des Blickbereichs der Suchka- 
mera (4) beliebig verandern kann. 

17. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 12 bis 

16, dadurch gekennzeichnet, daB die Portratkamera 
(8) mindestens einen opto-elektronischen Flachen- 
sensor aufweist und ein elektronisches Bildsignal 
(A) erzeugt 

18. Vorrichtung nach den Ansprtichen 16 oder 17, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Portratkamera (8) 
mehr als einen opto-elektronischen Flachensensor 
aufweist und die Sensor-Ausrichtungsvorrichtung 
(2) in Abhangigkeit des Positioniersignals (P) den 
Blickbereich der Portratkamera (8) zusatzlich uber 
ein Umschaltsignal (S) durch Auswahl zwischen 
den einzelnen opto-elektronischen Flachensenso- 
ren verandert 

19. Vorrichtung nach einem der Anspruche 12 bis 

18, dadurch gekennzeichnet, daB die Datenverar- 
beitungs- und Vergleichseinrichtung (6) aus der Ab- 
bildungsposition und Lichtstarke von mindestens 
einem Merkmal (9) des Kopfes auf der Sensorfla- 
che der Suchkamera (4) mindestens ein Einstellsi- 
gnal (E) erzeugt, aufgrund dessen die Portratkame- 
ra (8) den Kopf der Person vorteilhaft fokusiert, die 
optische AbbildungsgroBe anpaBt (z. B. Brennwei- 
tenanpassung) oder bezflglich der Abbildung des 
Kopfes in einer anderen Weise vorteilhaft eine Ein- 
stellung der Bildaufnahme vornimmt 

20. Vorrichtung nach einem der Anspruche 12 bis 

19, dadurch gekennzeichnet, daB die Datenverar- 
beitungs- und Vergleichseinrichtung (6) uber das 
elektronische Bildsignal (A) aus der Abbildungspo- 
sition von mindestens einem Merkmal (9) des Kop- 
fes auf der Sensorflache der Portratkamera (8) min- 
destens ein zusatzliches Positioniersignal (P) er- 
zeugt, aufgrund dessen die Sensor-Ausrichtungs- 
vorrichtung (2) den Blickbereich der Portratkame- 
ra (8) genau auf eine bestimmte Gesichtsregion, 
z. B. die Augen oder der Mund, steuert 

21. Vorrichtung nach einem der Anspruche 12 bis 

20, dadurch gekennzeichnet, daB das Bildsignal (A) 
der Portratkamera fur eine Gesichtsbildverarbei- 
tungseinrichtung (3) zur automatischen Identifizie- 
rung eines Gesichtes, zur automatischen Speiche- 
rung von Gesichtsbildern oder zur automatischen 
Fernubertragung von Gesichtsbildern als Bildquel- 
le verwendet wird. 

22. Vorrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- 
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kennzeichnet, daB die Datenverarbeitungs- und 
Vergleichseinrichtung(6) mindestens ein Ausldsesi- 
gnal (T) erzeugt, mit dem der Zeitpunkt einer Bild- 
speicherung, Bildtibertragung- oder Bilderkennung 
durch die GesichUbildverarbeitungseinrichtung (3) 
gesteuert wird 
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